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Naherungsmethoden
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Wordyty) Mit v, = f@  yof (D) y=f )

b
Keplersche Regel: ff (x) dx = >

Sie liefert bis zu Polynomen 3. Grades exakte Werte.
Simpson-Regel: Man zerlegt das Integrationsintervall in n Streifen der Breite h=ﬂ und
n

n sei eine gerade Zahl Befehl in MuPAD
Die n Statzwerte sind  y,=f (x))=f (@)  y,=f (a+h) y,=f (a+2h) ,...

, numeric: int |
. h in(BEI*x™2),
Dann gilt ff (x)dx = 3 Go+4y +2y, 4yt t4y, 1+y,) Slnli:-:=|:|:.{.l§
a

0.5045545941

Rotationsvolumen, das entsteht, wenn sich der Graph von f in den
Grenzen von a bis b, bzw. von c bis d, um die Achse dreht.

b b
Bei Drehung um die x-Achse V= = fy2 dc =m ffz(x) dx

y=d d
Bei Drehung um die y-Achse V= fo dy = m ng(y) dy mit x=g(y)

y=c

Mantelflache eines solchen Rotationskorpers

b b
Drehung um x-Achse Mantel= 27 fy- J1+0' 2 dx = 2m f F ) 1+(fI()) dx .

y=d d
Drehung um y-Achse Mantel= 27 fx° V1+(x') dy = 2m fg(y)' V1+E'0) dy .
y=c c

Bogenlange des Graphen von f zwischen x=a und x=b.

b b
Kurvenlinge= f J1+0N & = [{1+(F ) dx

Mittelwert aller Funktionswerte

b b
linearer Mittelwert y = ff(x) dx , quadratischer Mittelwert J7q = \JbL ffz(x) dx
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